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Vollstiandige ontisch-semiotische Grammatik LIII

1. Zur Grundlegung einer vollstandigen ontisch-semiotischen Grammatik
gehen wir von der Vereinfachung des urspriinglichen Modelles in Toth
(2016a) aus und definieren als ontische Basisrelation (vgl. Toth 2015)

S* =[S, U, E]

und wie seit 1973 bekannt als semiotische Basisrelation (vgl. Bense/Walther
1973, S. 80)

B =[(2.1), (2.2), (2.3)].

Da wir vermoge Toth (2016a) von nur 3 anstatt wie bisher von 6 ontischen
Relationen ausgehen,

L = [Ex, Ad, In]
S* =TS, U, E]

B=1[(2.1), (2.2), (2.3)]

s> Q=[Adj, Subj, Transj]

0 = (Koo, Sub, Sup)

gibt es 2 mal (3 mal 27) = 162 durch L, Q und O subkategorisierbare Modelle
von S* und von B (vgl. Toth 2016Db).

2. Im folgenden behandeln wir innerhalb der Semiotik die folgenden drei Teil-
relationen

Rep = (In, Subj, Koo)
Rep = (In, Subj, Sub)

Rep = (In, Subj, Sup).



2.1. Rep = (In, Subj, Koo)

Rue de la Tombe Issoire, Paris

2.2. Rep = (In, Subj, Sub)

Port de la Bourdonnais, Paris



2.3. Rep = (In, Subj, Sup)

Rue Chardon Lagache, Paris
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